
퀵 스타트 가이드
MPLAB® PICkitTM 4 인-서킷 디버거

시작하기

 최신 소프트웨어 설치

www.microchip.com/mplabx 에서 MPLAB X IDE 소프트웨어를 다운로드하고 PC에 설치합니다(설치 관리자가 자동으로 USB 
드라이버를 로드합니다). MPLAB X IDE를 구동합니다.

 대상 디바이스에 연결

1. 동봉된 Micro-B USB 케이블을 사용하여 MPLAB 
PICkit 4와 PC를 연결합니다.

2. 디버거와 타겟 보드를 통신 케이블로 연결합니다.
3. 타겟 보드에 외부 전원을 연결합니다.
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www.microchip.com/pickit4

 프로젝트의 작성, 빌드, 실행

1. 언어 툴 설치, 프로젝트의 신규 작성, 프로젝트 속성 설정 
방법은 MPLAB X IDE 사용자 가이드 또는 온라인 도움말
을 참조하십시오.

2. 코드의 컨피규레이션 비트가 아래 권장 설정과 일치하는
지 확인합니다.

3. 코드를 디버그 모드로 실행하려면, [Debug Project]를 
실행합니다. 코드를 비 디버그(릴리즈) 모드로 실행하는 
경우에는 [Run Project]를 실행합니다. 프로그래밍 후
에 디바이스를 리셋 상태로 유지하려면 툴바의 [Hold in 
Reset] 아이콘을 사용합니다.  

권장 설정
구성요소 설정

오실레이터 • OSC 비트가 올바르게 설정 
• 발진 상태

전원 타겟에 의해 공급됨
WDT Disabled (디바이스 의존)
코드 보호 Disabled
테이블 읽기 보호 Disabled
LVP Disabled
BOD VDD > BOD VDD min.
JTAG Disabled
AVDD 및 AVSS 연결되어야 함
PGCx/PGDx 해당하는 경우 올바른 채널 선택
프로그래밍 VDD 전압이 프로그래밍 사양을 충족

Note: 자세한 내용은 MPLAB PICkit 4 인-서킷 디버거 온라인 도움말을 참조하십시오.

예약된 리소스
디버거가 사용하는 예약된 리소스에 대해서는 MPLAB 
PICkit 4 인-서킷 디버거 온라인 도움말을 참조하십시오.
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*외부 타겟 보드의 전원은 사용자가 준비하여야 합니다.

표준 디버거 시스템 - 디버거 회로가 내장된 디
바이스

다른 디버거 시스템 - ICE 디바이스

C: 10  M: 100  Y: 100  K: 20 PMS: 7621C
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추가 정보

타겟 회로 설계시의 주의사항
•   PGC/PGD에 풀업 저항 연결 불가 양쪽 라인에는 디버거 내에 프로그래머블 풀다운 저항이 존재하므로, 풀업 

저항을 연결하면 전압 레벨이 제어 목표에서 벗어나게 됩니다.
•   PGC/PGD에 캐패시터 사용 불가: 프로그래밍 및 디버깅 통신 도중 데이터 및 클럭 라인의 고속 전이를 막게 

됩니다. 
•   MCLR에 캐패시터 연결 불가: 캐패시터를 연결하면 VPP가 고속으로 전이될 수 없습니다. 일반적으로는 단순한 

풀업 저항으로 충분합니다.
•    PGC/PGD에 다이오드 연결 불가: 다이오드를 연결하면 디버거와 타겟 디바이스 간 쌍방향 통신이 불가능합니다.
•  권장 케이블 길이보다 긴 케이블 사용 불가: 최대 케이블 길이는 MPLAB PICkit 4 온라인 도움말 또는   
     사용자 가이드의 'Hardware Specification'을 참조하십시오.
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회로 및 커넥터 핀 배치
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Target VDD (tVDD)

50 kΩ
Typical

Target Application PC Board
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Typical cable 

length is 6 inches
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표준 6핀 ICSP 핀 배치
핀 타겟 MPLAB® PICkit™ 4

1 MCLR/VPP NMCLR

2 타겟 VDD VDD

3 VSS (그라운드) 그라운드
4 PGD (ICSPDAT) PGD

5 PGC (ICSPCLK) PGC

6 연결 금지 연결 금지
7 향후 용도로 예약됨
8 향후 용도로 예약됨

핀 1을 핀 1에 
연결

디버그 인터페이스의 핀 배치
MPLAB® PICkit™ 4 디버그

C
on

ne
ct

or

핀 번호 핀 이름 ICSP 
(MCHP)

MIPS 
EJTAG

CORTEX® 
SWD AVR® JTAG AVR ISP 

(&DW) UPDI PDI AW DW(IRE) TPI

1 TVPP MCLR MCLR MCLR

2 TVDD VDD VIO_REF VTG VTG VTG VTG VTG VTG VTG VTG

3 GND GND GND GND GND GND GND GND GND GND GND

4 PGD DAT TDO SWO TDO MISO DAT DAT DATA DAT

5 PGC CLK TCK SWCLK TCK SCK CLK

6 TAUX AUX RESET RESET CLK dW RST

7 TTDI TDI TDI MOSI

8 TTMS TMS SWDIO TMS

데이터 스트림 인터페이스의 핀 배치
MPLAB® PICkit™ 4 데이터 스트림

핀 번호 DMCI/DGI U(S)ART/CDC DGI SPI
1
2 VTG

3 GND

4 MISO
5 SCK
6 (SCK)
7 TX MOSI
8 RX SS


